项目附表：（参数仅是市场调研初步参数，各厂商或代理商可针对全部货物或单一货物提供具体响应数值及参数修改意见）
	项目编号
	货物名称
	数量
	维保期
	技术指标要求

	12-2
	内镜下脊柱微创手术系统
	1
	36个月
	1.电子内窥镜图像处理器1台
1.1拍照录像：具备拍照、录像功能，点击缩略图可预览照片；

1.2图像缩放：可对图像进行电子放大，放大倍数可调节可显示，可一键复位；

1.3光源亮度：可提高或降低光源亮度，0～5级；

1.4存储功能：视频和图像均可在USB闪存盘中存储；

1.5旋转偏移：可进行图像旋转和图像偏移；

1.6数据接口：具有USB 、HDMI和MIPI接口；

1.7用户访问控制：可在系统设置中开启密码，如设置密码开启，则开机后需输入密码方能进入工作界面；

1.8连接接口：信号连接器与电子内窥镜、信号连接器与主机、电源适配器与主机的接口均为带自锁功能的接口，插入后应能正常锁死，拉解锁环应能正常解锁分离。

2.液晶显示器1台： ≥23.8寸LED全高清医用显示屏；显示分辨率1920*1080；10 Point 触屏功能，多操作系统兼容，适用于内窥镜手术显示。

3.仪器车1台：一体车，牢固、稳定，可方便安放监视器、图像处理器、射频机等设备，显示器支撑支架可以旋转，带抽屉，方便放置设备操作文件。

4.软性电子脊柱内窥镜2支：总长度≥2530mm，工作管直径≤4mm，视场角≥85°，视向角0～30°可选，像素≥1000×1000，柔性线体，线缆可任意弯曲，弯曲后可保持弯曲角度。
5.颈椎前路内窥镜手术器械套件1套
5.1颈椎椎体牵开器1件
5.1.1特点：手动操作、自锁式手术器械；多关节及柔性的设计方案，根据患者胖瘦的体征，通过骨牵引针调节深度，撑开时贴合皮肤，不阻碍手术视野和其他手术器械的操作空间；

5.1.2用于骨科颈椎手术中显露手术视野，使手术易于进行，并保护组织，避免意外损伤。

5.2颈椎组织牵开器1件
5.2.1特点： 手动操作、自锁式手术器械；根据患者胖瘦的体征，通过颈椎拉钩片调节深度，撑开时可以贴合皮肤，不阻碍手术视野和其他手术器械的操作空间；

5.2.2用于骨科颈椎手术中显露手术视野，使手术易于进行，并保护组织，避免意外损伤；

5.2.3配15对颈椎拉钩片，颈椎拉钩片宽度10mm～18mm，深度35mm～80mm，适合不同体征的病人。

5.3骨牵引针：4支，头部螺纹型，用于颈椎骨折手术过程中对颈椎椎体牵引、定位、固定，配安装螺母；直径约φ3mm，长度54～70mm。

5.4颈椎拉钩：5件，用于骨科颈椎手术中显露手术视野，使手术易于进行，并保护组织，避免意外损伤；宽度10～20mm，深度40～80mm。

5.5开口锥：1件，用于骨科颈椎手术中在椎体上开孔，方便骨牵引针固定椎体；直径≤Φ2.4mm，工作长度≥150mm。

5.6骨科用持钉器：1件，用于颈椎手术过程中，配合骨牵引针固定椎体；直径≤φ6.0mm，工作长度≤130mm。

5.7枪形咬骨钳：2把，用于咬取死骨或修整骨残端；钳口宽度1～2mm，钳杆长度≤230mm。

5.8髓核钳：1把，用于骨科颈椎手术中咬除髓核组织；钳口宽度≤2.5mm，钳杆长度≥180mm。

5.9弯头骨刮匙：5把，用于刮除椎间盘内的髓核组织；宽度2～4mm，工作长度≥115mm。

5.10直头骨刮匙：3把，用于刮除椎间盘内的髓核组织；宽度3～4mm，工作长度≥115mm。

5.11骨探针：1件，用于骨科手术中探测方向和深度；90°弯头，探针球头直径≥φ1.2mm，工作长度≥160mm。

5.12神经剥离子：1件，用于剥离和分开附着于骨面上的骨膜及软组织；顶端片状板宽度≤2mm, 工作长度≤160mm。

5.13骨膜剥离器：1件，宽度≤1.3mm，工作长度≥115mm，一把；

5.14骨科用夹持器：1件，用于骨科手术时夹持颈椎组织牵开器，直径≤Φ10mm。

6.脊柱微创手术通道扩张管1套
1.定位针：1支，头部光杆型，用于在骨科手术过程中导向、导引和定位，直径≤Φ1.5mm，工作长度≥320mm。
2.脊柱微创手术通道扩张管：1套9件，用于骨科脊柱手术中扩大手术视野，使手术易于进行，并保护组织，避免意外损伤；

外径：Φ5mm～Φ22mm，

内径：Φ1.6mm～Φ20mm，

工作长度：120mm～250mm。
套筒：1套14件，用于骨科脊柱手术过程中，扩大手术视野，配合其他手术工具使用，保护组织；内径Φ10～Φ22mm，工作长度55mm，75mm两种。
4.骨科用夹持器：1套，用于骨科手术时夹持套筒，直径≤Φ16mm。

二、配置需求（包含但不仅限于）：电子内窥镜图像处理器1台、液晶显示器1台、仪器车1台、软性电子脊柱内窥镜2支、颈椎前路内窥镜手术器械套件1套、脊柱微创手术通道扩张管1套。

	12-3
	超声骨动力设备
	1
	36个月
	1）超声工作频率：≥39KHz

2）工作原理：基于电致伸缩技术，利用超声的纵向振动切割，无旋转。

3）超声最大振幅：≤250μm，超低振幅能够保证骨性组织切割的精确性。

4）输出超声最大电功率：≤150W，功率可调节。

5）冲洗方式：具有自动冲洗系统，在手术中能够持续冲洗，降低温度，润滑切割表面。冲洗流量可调节。

6）手柄装卸：手柄和刀头分离式设计，单个手柄同时支持切骨和磨骨功能。

7）刀头种类：注册证支持≥十种刀头形状，应包括片形、钩形、匙形和钻形等（需提供产品注册证）

8）安全特性：设备防电击类型和防电击程度为I类BF型，主机具有故障的自检功能。

9）支持脊柱经皮内镜下手术，有椎间孔镜、盘镜下专用刀头，单个手柄同时支持切骨和磨骨。

微创刀头种类≥3种刀头形状，保证其中一款刀头中空出水。

10）工作模式：具有连续工作和脉冲工作（至少 5 个挡位可调节）两种方式，并可由操作者根据使用要求变换工作方式。

11）手柄功能：同一手柄同时支持开放术式和孔镜术式下的切骨、磨骨刀头，术中更换刀头时无需更换手柄。

12）刀头设计：采用钛合金材料，钝性刀头设计，无旋转。

13）灭菌方式：所有手柄及附件支持压力蒸汽方式灭菌。

14）显示方式：触摸屏显示，支持汉语、英语等多语言，支持中英文切换。

15）软件和控制：提供配套的软件，通过触控方式调节参数，在主界面可调节输出功率，脉冲和流量参数；具有自动记录手术时间功能。

16）主机操作：所有的控制方式需集中于显示控制面板中。

17）输出控制方式：采用包括脚踏式控制方式，控制超声输出；并具有控制冲洗功能的独立脚踏按键。
配置需求（包含但不仅限于）：主机1台,手柄2个，消毒盒 2个，刀头扳手2个，液流管套8个 ，手术刀头 20个，脚踏1个


